Coordenadas cilindricas (p, ¢, 2)

Gradiente, divergencia, rotor y laplaciano
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Velocidad de deformacién, rotaciéon y vorticidad

Spp Spp Spz Qpp
S=1 S Sep Sz Q= —Q
sz Scpz Szz _sz
du, 171 0u,  Ou,
S””_ap SW_Q(,O 8g0+8p
1 0u, wu, 1/0u, Ou,
See = Tn T, O 5(3 3 )
p oy P z P
g ou, g 1(81@, L1 1 8uz)
=0z 2\ 0z p Oy
Q=0 =

pp = Yoy

Operadores sobre la velocidad y el esfuerzo
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INo se supone ningtin tipo de simetria para T. Por lo tanto, prestar atencién al orden de los subindices.
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