Coordenadas esféricas (7,0, ¢)

Gradiente, divergencia, rotor y laplaciano (0 <6<z, 0< ¢ <2n)
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Velocidad de deformacion, rotacion y vorticidad
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Operadores sobre la velocidad y el esfuerzo
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INo se supone ningin tipo de simetria para T. Por lo tanto, prestar atencién al orden de los subindices.



