
Primera parte: vectores

Producto escalar entre vectores
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Propiedades del producto escalar
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Producto vectorial

Definición geométrica
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Propiedades del producto vectorial

Anticonmutatividad
-

Distributividad respecto de la suma
-

Multiplicación por un escalar
-

No-asociatividad

Para vectores de a=(ax,ay,az) y b=(bx,by,bz)
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Segunda parte: sistemas de coordenadas
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