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PRACTICA 8: CUERPO RIGIDO




MECANICA NEWTONIANA

Gravity-free path

Actual projectile motion

Path due to gravity alone
System of interest
(before collision)
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CUERPO RIGIDO

Conjunto de particulas en el cual la distancia entre
cada par de particulas se mantiene constante,

incluso ante fuerzas o torques externos

Translation of point 4|
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En 2D, el movimiento puede
describirse como una rotacion

sumada a una traslacion

(¢) Rolling motion
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CUERPO RIGIDO: ROTACION PURA (EJE FI1J0)

T = dL/dt andlogoa: F =/,

eje z
n w

T: torque total externo, L: momento angular

analogoa: P = mv

« Momento de inercia I representa la inercia rotacional

del sistema
« I depende de la distribucion de masas del cuerpo y del

eje respecto al cual rote



MOMENTO DE INERCIA |

Eje
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El momento de inercia depende
de cual sea el eje de rotacion!!
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MOMENTO DE INERCIA ||
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PRACTICA 8

Leer y analizar 1 trabajo

Revisl ' afica

o Desarrollo experimental

o Analisis de Resultados

Reporte de resultados




PAUTAS GENERALES

La actividad esta detallada en la guia 8
2 semanas, trabajo grupal

Leer «Experimento casero: Péndulo de torsion» (M.

Yuste y C. Béjar, 2017)

Disenar y armar dos péndulos de torsidon caseros
(1 por integrante de grupo)
Caracterizar los péndulos

Redactar informe completo




EXPERIMENTO CASERO: PENDULO DE
TORSION (O BALANZA DE TORSION)

, v=dl/, =149/,
Alambre
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Balanzas de torsion famosas:
« Balanza de Coulomb (1785): midio la fuerza entre cargas eléctricas
« Balanza de Michell-Cavendish (1798): determino la densidad de la Tierra
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leration 2 (m/s*2)
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