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MECÁNICA NEWTONIANA 
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CUERPO RÍGIDO 
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En 2D, el movimiento puede  

describirse como una rotación  

sumada a una traslación 

Conjunto de partículas en el cual la distancia entre 

cada par de partículas se mantiene constante, 

incluso ante fuerzas o torques externos 



CUERPO RÍGIDO: ROTACIÓN PURA (EJE FIJO) 
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• Momento de inercia 𝐈 representa la inercia rotacional 

del sistema 

• 𝐈 depende de la distribución de masas del cuerpo y del  

eje respecto al cual rote 

 

𝝉 = 𝑑𝑳 𝑑𝑡  análogo a:    𝑭 = 𝑑𝒑 𝑑𝑡  

𝝉: torque total externo, 𝐋: momento angular 

 𝑳 = 𝐼𝝎 

análogo a:    𝑷 = 𝑚𝒗 

𝝉 = 𝐼 𝑑𝝎 𝑑𝑡  



MOMENTO DE INERCIA I 
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Para una partícula: 𝐈 = 𝑴𝑹𝟐 

Para un sistema 

de partículas: 
𝐈 = 𝒎𝒊𝒓𝒊

𝟐 

El momento de inercia depende 

de cuál sea el eje de rotación!! 



MOMENTO DE INERCIA II 
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Para un cuerpo 

continuo 
𝐈 = lim
∆𝑚𝑖→0
 ∆𝒎𝒊𝒓𝒊

𝟐 =  𝒓𝟐𝒅𝒎 =  𝝆𝒓𝟐𝒅𝑽   

𝑰𝒃𝒂𝒓𝒓𝒂 =
𝟏

𝟏𝟐
𝑴𝑳𝟐 

𝑰𝒆𝒔𝒇,𝑪𝑴 =
𝟐

𝟓
𝑴𝑹𝟐 

D 

𝑰𝒆𝒔𝒇 = 𝑰𝒆𝒔𝒇,𝑪𝑴 +𝐌𝑫
𝟐 

Teorema de ejes paralelos (Steiner): 

𝝆: densidad del cuerpo 



PRÁCTICA 8 

 Desarrollo experimental 
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 Análisis de Resultados 

 

 Reporte de resultados 

 

 Revisión bibliográfica 

 

Leer y analizar 1 trabajo 

 



PAUTAS GENERALES 

 La actividad está detallada en la guía 8 

 2 semanas, trabajo grupal 

 Leer «Experimento casero: Péndulo de torsión» (M. 

Yuste y C. Béjar, 2017) 

 Diseñar y armar dos péndulos de torsión caseros 

(1 por integrante de grupo) 

 Caracterizar los péndulos 

 Redactar informe completo 
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EXPERIMENTO CASERO: PÉNDULO DE 

TORSIÓN (O BALANZA DE TORSIÓN) 
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Balanzas de torsión famosas: 

• Balanza de Coulomb (1785): midió la fuerza entre cargas eléctricas 

• Balanza de Michell-Cavendish (1798): determinó la densidad de la Tierra 

𝝉 = 𝑑𝑳 𝑑𝑡 = 𝐼
𝑑𝝎
𝑑𝑡  

𝐈 = 𝑰𝒃𝒂𝒓𝒓𝒂 + 𝟐 ∗ 𝑰𝒆𝒔𝒇𝒆𝒓𝒂𝒔 

𝝉𝒂𝒍𝒂𝒎𝒃𝒓𝒆 = −𝐾𝜃 



ASÍ LLEGAMOS… 
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