


Modulos necesarios:

general.c: en este moédulo van funciones que pueden ser utilizadas en los
distintos moédulos, como my_rand(), distribucion_gaussianal(),

distancia_al cuadrado(), y delta_x_ij(): (delta_x devuelve un vector que va de x_i
a x_|j, util para calcular las fuerzas).

inicializar.c: en éste modulo van las funciones que setean las condiciones
iniciales, set_box() y set_v(), una arma la red cuadrada y la otra asigna
velocidades a las particulas segun la distribucion de MB.

Para programar las funciones de inicializar.c van a necesitar usar funciones del
modulo general. Otra ventaja de la programacion modular es que nos permite ir
de lo mas general a lo mas particular, aprovechando todos los modulos que
construimos anteriormente.




Modulos necesarios:

interaccion.c:

e Una funcién que haga las tablas
e Una funcidon que mirando las tablas devuelva la fuerza y el potencial
e Aplicar las PBC a las fuerzas

avanzar.c:

e \erlet en posicion

e \erlet en velocidad

e Calcular las fuerzas. Esta ultima funcidn va a utilizar las tres funciones del
modulo interaccion

e Aplicar PBC a las posiciones luego de actualizarlas (por si alguna particula se
va de la caja)
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Distribucion gaussiana para las velocidades

double Gaussiana (double mu, double sigma)




