
Clase 17 - Viernes 29/10/2021

La clase pasada vimos:
      - Suma de momentos angulares: introducción
      - Ejemplo importante: suma de dos espines ½
      - Solución por diagonalización 

En esta clase veremos:
       - Dos ejemplos breves de H con dos espines
       - Suma de momentos angulares: motivación del método general

       - Caso general J1+J2 --- Planteo

       - Caso general J1+J2 --- Solución
       - Coeficientes Clebsch-Gordan
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REPASO

Suma de dos espines 1/2

Espacio de Hilbert total:

La “base producto” de este espacio de Hilbert es: 

que son los autovectores comunes del CCOC: 
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REPASO
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REPASO

“Base acoplada”

S puede ser entero o semientero y M = -S, -S+1, -S+2, … , S-1, S
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REPASO

La matriz de Sz ya está diagonalizada en la base producto y tiene autovalores:
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REPASO

“Base producto”

“Base acoplada”

S
0 M = 0

1

1

-1

0

M = 0

TRIPLETE

SINGLETE
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Dos ejemplos breves de H con dos espines



  8

Suma de momentos angulares: Motivación del método general
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Suma de momentos angulares: Motivación del método general
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Suma de momentos angulares:
Motivación del método general
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Suma de momentos angulares: Motivación del método general

Vimos en el problema de suma de dos espines que:

2
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Suma de momentos angulares: Motivación del método general

Recordar que es siempre  M = m1 + m2 y tenemos para el estado de arriba:

Idea clave:
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Suma de momentos angulares: Motivación del método general

Por otro lado podemos hacer:

Conclusión: Por otro camino obtuvimos el estado de la base acoplada 

en función de estados de la base desacoplada.
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Suma de momentos angulares: Motivación del método general
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Suma de momentos angulares:
Caso general J1+J2 --- Planteo
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Caso general J1+J2

Mini repaso de un momento angular general:
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Caso general J1+J2
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Caso general J1+J2

Ejemplos:

Para cada momento angular tenemos:

J1 = L     

J2 = S

Para una partícula:

J1 = S1     

J2 = S2

Para dos partículas:
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Caso general J1+J2

Acorde con el hecho que:

Hay otra opción de C.C.O.C. conveniente: 

Para esto habría que chequear que: 
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Caso general J1+J2
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Caso general J1+J2

Propiedad principal:



  22

Caso general J1+J2

Propiedad principal:
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Suma de momentos angulares:
Caso general J1+J2 --- Solución
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Para los m distintos a estos casos:

En los extremos de m1 y m2 tenemos:
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Por ejemplo:
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Proponemos:

Cambio de variable:
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-
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Coeficientes Clebsch-Gordan
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Coeficientes Clebsch-Gordan



  38

Resumen de la Clase 17

En esta clase vimos:
       - Dos ejemplos breves de H con dos espines
       - Suma de momentos angulares: motivación del método general

       - Caso general J1+J2 --- Planteo

       - Caso general J1+J2 --- Solución
       - Coeficientes Clebsch-Gordan
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