Clase 4 - viernes 2710812021

La clase pasada vimos:
- Notacion de Dirac: el ket
- Producto escalar de kets, el bra
- Operadores lineales: elemento de matriz
- Proyectores
- Conjugaciéon hermitica
- Operadores hermiticos o autoadjuntos

En esta clase veremos:

- Representaciones en el espacio de estados
- Kets, bras, operadores

- Cambio de representacion

- Ecuacion de autovalores

- Célculo de autovalores y autovectores

- Ejemplo:sistema 2x2



Espacio de estados y notacion de Dirac
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Conjugacion hermitica en la notacion de Dirac
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Representaciones en el espacio de estados

OUTLINE OF CHAPTER II

C. REPRESENTATIONS I Introduction I
IN THE STATE SPACE a. Definition of a representation Gl conenTamouc,semard D 3nd
b. Aimof § C Quantur_n
2. Relations characteristic of an orthonormal basis i\{lfsh?nplcsl
a. Orthonormalization relation o

b. Closure relation
3. Representation of kets and bras
a. Representation of kets
b. Representation of bras
4. Representation of operators
a. Representation of 4 by a “square” matrix
b. Matrix representation of the ket | ¢’ > = A | ¥ )
¢. Expression for the number ( ¢ | 4 | ¢ )
d. Matrix representation of the adjoint 4* of 4

5. Change of representations
a. Statement of the problem
b. Transformation of the components of a ket

¢. Transformation of the components of a bra
d. Transformation of the matrix elements of an operator



Representaciones en el espacio de estados
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Representaciones en el espacio de estados
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Representaciones en el espacio de estados

P\eprefam'\ eloh | de. beas

<Yl - <av\’ﬂ <\J{\ L \u><ui1



Representaciones en el espacio de estados
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Representaciones en el espacio de estados
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Representaciones en el espacio de estados

Elemento de matriz de un operador
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Representaciones en el espacio de estados
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Representaciones en el espacio de estados
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Representaciones en el espacio de estados

Notac ©

it

2P =

SiSEzicoucaiess




Representaciones en el espacio de estados
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Representaciones en el espacio de estados

Cambio de representacibn
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Representaciones en el espacio de estados
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Representaciones en el espacio de estados
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Representaciones en el espacio de estados

B les '_q?i'&x"_ﬁﬁ‘f:i'z 'mm-';a - |

_ﬁ" € S 6‘5

= M

Ecs de.czx.f_ e S‘L' LTl

Neofaaclor e e 1
T(sTsl )H_ L ‘6

k

AR ____L <’ch}u><u. \tp

M [ S5 CS! I B S ._:\__ 2

1 j_fﬁ:ﬁ%f:f '__ﬁ '_E _ _'_.'__::< Jc]l 1 | >

SAR L= 2! ‘\?h SLl -21<U-|th

:* <u‘i.tt£> :




Representaciones en el espacio de estados
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Ecuacion de autovalores



Ecuacion de autovalores

OUTLINE OF CHAPTER 1I

. . .
D. EIGENVALUE EQUATIONS. 1. Eigenvalues and eigenvectors of an operator P ———
OBSERVABLES. a. Definitions Quantum
b. Finding the eigenvalues and eigenvectors of an operator l\{lg;hanigsl
2. Observables
a. Properties of the eigenvalues and eigenvectors of a Hermitian
operator

b. Definition of an observable
c. Example: the projector F,
3. Sets of commuting observables
a. Important theorems
b. Complete sets of commuting observables (C.5.C.0.)




Ecuacion de autovalores
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Ecuacion de autovalores
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Ecuacion de autovalores
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Ecuacion de autovalores
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Ecuacion de autovalores
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Ecuacion de autovalores

E\E‘mP

s Hg,@ Y

ENCAINED S AR %N

1= Gxa(e_oa un chm?o eléctreca | .?l o T"m"hw‘a Tiene Cm-énr_:i
U O A (S =) 118



Ecuacion de autovalores
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Ecuacion de autovalores
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Resumen de la Clase 4

En esta clase vimos;

- Representaciones en el espacio de estados
- Kets, bras, operadores

- Cambio de representacion

- Ecuacion de autovalores

- Calculo de autovalores y autovectores

- Ejemplo: sistema 2x2
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