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Experimento

¿Cómo se mueve un cuerpo sobre un plano inclinado? ¿Qué esperamos?

¿Cómo podemos medir la posición del carro?

Posta es un MRUV? Y la aceleración es g * sin(o)?

Hasta ahora: rendijas + photogate

¿Podemos medirlo con mejor 
resolución espacial?



Un nuevo amigo
¿Qué es? ¿Qué mide? ¿Cómo?

¿Cuál es el rango de medición? ¿Y su resolución? ¿Qué 
frecuencia de muestreo podemos usar? ¿Sensibilidad?

 

¿Hay que calibrarlo? 

Teniendo todo esto en cuenta: ¿cómo armamos el

experimento?
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Es un SONAR!

Emite pulsos cortos de 
ultrasonido. 

Las ondas se propagan en un 
cono de aprox 15-20° de 
apertura.

El sensor “escucha” el eco de 
los pulsos de ultrasonido que 
vuelven. 

El equipo mide el tiempo que 
tardan los pulsos en ir a un 
objeto y volver. 

Usando la velocidad del sonido 
en el aire, se determina la 
distancia del objeto. 

Ojo





Sensor de posición
¿Qué es? ¿Qué mide? ¿Cómo?
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¿Sensibilidad?

Medirlo! (1 y 2)
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Calibración

“PC” :       distancia = m * voltaje + b



Calibración

Ver Material Adicional.

Determinar el rango en el que van a 
tener el movimiento. Que x1 y x2 
sean los extremos. Verifiquen 
posiciones intermedias.



Sensor de posición
¿Qué es? ¿Qué mide? ¿Cómo?

¿Cuál es el rango de medición? ¿Y su resolución? ¿Qué 
frecuencia de muestreo podemos usar? ¿Sensibilidad? (1 y 
2)

 

¿Hay que calibrarlo? (3)

Teniendo todo esto en cuenta: ¿cómo armamos el

experimento?



Volvemos al principio

Ya medimos.

¿Cómo ponemos a prueba que es un MRUV? 
¿Cómo determinamos la aceleración? 



Volvemos al principio

Ya medimos.

¿Cómo ponemos a prueba que es un MRUV? 
¿Cómo determinamos la aceleración? 

1. Ajustar una cuadrática

2. Linealizar



Entonces:

1. Familiarizarse con el sensor de posición. Sensibilidad, calibración, resolución y rango.

2. Medir el movimiento para distintos ángulos.

3. Es un MRUV? Cuál es la aceleración? Qué tratamiento de datos es más conveniente para 
determinarla?

4. Qué relación encuentran entre la aceleración y el ángulo? La teoría coincide con lo que 
observan? Cómo pueden evaluarlo?


