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Fuerzas de rozamiento

Objetivo de la practica: Determinar el coeficiente de rozamiento estatico y dindmico que existe entre dos
superficies en un experimento de un objeto sobre un plano inclinado.
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Fuerzas de rozamiento

Objetivo de la practica: Determinar el coeficiente de rozamiento estatico y dindmico que existe entre dos
superficies en un experimento de un objeto sobre un plano inclinado.
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Sensor de posicion

Medicion de la distancia por ecolocalizacion: El sensor tiene un reloj interno con el cual calcula la distancia.

Caracteristicas

* Rango:0.15ma6m

* Resolucion: 1 mm

* Frecuencia de muestreo: <50 Hz
 Sensibilidad regulable

Calibracion

t, : tiempo de llegada

)

< E

@ [
t, : tiempo de emision %
Sensor ®

G .......
" e : —>
D Tension [V]
t,—t,

D=v

sonido 2




Actividad

Obtener los coeficientes de rozamiento estatico y dinamico

- Determinar a; (angulo maximo antes de deslizar) 20 veces y realizar un histograma para reportar a,
con su error. A partir de ello, obtener u, con su error.

- Para un angulo fijo a, > a4, obtener a, utilizando el sensor de posicion. Realizar el experimento 3
veces Y graficar las curvas de x(t) superpuestas con sus incertezas para establecer si el experimento es

repetible. Determinar 4 con su error.

Entrega (11/10)

* Informe completo
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