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Modelos y experimentos d'\

Dinamica del cuerpo puntual: 2 F =ma

L Modelo:
1) Carro rodando por un plano inclinado + El rodamiento es perfecto (no hay rozamiento dinamico)
* Se desprecia la friccién con el aire

P =mg fuerza que ejerce la tierra

N fuerza de contacto normal que ejerce la superficie

En y: N — Pcosa =0

@ ' En x: Psena = mgsena = ma a = gsena
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Modelos y experimentos &‘

Fuerzas de rozamiento dportimenco do Fser
IRREGULARIDADES
(detalle microscopico)

Su Ay F,

F re(Max) —

Frd—»

SUELO

Rozamiento estatico: la fuerza de rozamiento
impide el movimiento

=
0 le— Estatico —r‘ «— e — F
Rozamiento dindmico: la fuerza de rozamiento dinamico

se opone al movimiento Modelo
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Modelos y experimentos

Fuerzas de rozamiento

2) Blogue en plano inclinado

sostenido por rozamiento estatico: B .
P =mg fuerza que ejerce la tierra

L/ N fuerza de contacto normal que ejerce la superficie
F,. fuerza de contacto tangencial (rozamiento) que ejerce la superficie

Rozamiento estatico: la fuerza de rozamiento impide el movimiento

— y
ZF_O En x: Psena — F., =0
‘ F.. = mgsena

F.(Max) = pu,N = yomgcosa
Ue = tana

Quieto: v =0
Equilibrio : @ = 0 En la situacion limite: y,mgcosa = mgsena
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Modelos y experimentos d—‘

3) Bloque en plano inclinado Fuerzas de rozamiento 4 2de
deslizandose con rozamiento :

P =mg fuerza que ejerce la tierra
L/ N fuerza de contacto normal que ejerce la superficie

F,. fuerza de contacto tangencial (rozamiento) que ejerce la superficie

Rozamiento dinamico: la fuerza de rozamiento se opone al movimiento

Z F =ma En®:  Psena — F.y = ma N =mgcosa

mgsena — Ugmgcosa = ma

gsena —a
Modelo: gsena — Uggcosa = a Ug = ——
Se desprecia la friccion con el aire gcosa
es independiente de v a
Ha P Ug =tana —
Fra = paN gcosa
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Modelos y experimentos d-\

4) Las experiencias 1) 2) y 3) pueden hacerse reemplazando el plano inclinado por una 4 P
cuerda tensionada por el peso de una segunda masa

Modelo para el caso sin rozamiento:
« Elrodamiento es perfecto (no hay rozamiento dinamico)
» Se desprecia la friccién con el aire
— — * Lasoga es inextensible y de masa despreciable
* Lapolea es ideal

En y: N—-P=0
A B En %: myg = ma

Para el problema con rozamiento estatico:

En y: N—-P=0
En x: myg —Fe =0

mp
Fe(Max) = peN = uomg Ue = ?
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Experimentos P

Cada grupo puede elegir trabajar con plano inclinado o plano horizontal con polea 4 2 do i

y con distintas herrmamientas
photogate

Sensor de
posicién
/ T

SensorDAQ
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Experimentos y modelos é‘

+ Elegir el-los experimento-s d "

» Plantear el modelo y resolver las ecuaciones

» Decidir que van a medir y como.

» Consultar con docentes antes de proceder

» Realizar mediciones preliminares

* Realizar las mediciones

» Graficar en clase en forma preliminar

+ Discutir-consultar con docentes los resultados

» En sus casas obtener graficos y tablas definitivos.

» Subir al campus antes del viernes 24-5 dos paginas con el-los esquema-s experimental-es, las
ecuaciones Yy las figuras y tablas resultantes. No es un informe, es un reporte.

Precauciones:
« Limpiar las superficies
« Asegurar cual es la horizontal (con un nivel)
» Asegrurarse que los carros/bloques no se caigan del plano (tope)
» Asegurarse que los bloques no impacten contra los sensores
* Hacer mediciones preliminares




