Cronograma Laboratorio 1C 1ler cuatrimestre 2024

Fecha Temas y actividades Conceptos Instrumental | Ppt-apunte Entregas
19/3 e Presentacion de la o Patrones y Cronometro Clase 1
materia, la carrera 'y calibracion. Regla y calibre
la facultad. « Nociones de Faro
e Seguridad en incerteza y
laboratorio. precision.
e Formacion de ¢ Error instrumental
grupos. ¢ Clasificacion de
e Introduccién al incertezas.
método cientifico y a |e Cifras significativas.
la fisica e Discrepancia
experimental. « Mediciones directas
e Mediciones e e indirectas.
incertezas |. e Valor medio y
e  Mediciéon de una desviacion
longitud y un periodo estandar.
e Comparacion de e Uso basico de
resultados. planilla de calculo
(origin).
25/3 e Herramientas para e Uso basico del Originy Clase 2
tratamientos y analisis Origin. Python.
de datos: planillas y e Introduccion al Photogate y
calculo numeérico. Python. sensor DAQ
Actividad basica. ¢ Photogate y sensor Cronometro
« Medicion del periodo de | DAQ (nociones Pendulos
un péndulo con basicas de
crondmetro y con frequencia de
photogate. adquisicion)
e Histogramas | ¢ Estimadores de
(histogramas de los una distribucion de
datos de la clase datos.
anterior y actual con e Histogramas y
python y/o origin) estimadores con
e Estimacion del periodo origin y Python
e Comparacion de
resultados. Discusion.
2/4 FERIADO
9/4 e Funcion de distribucion o Distribucion de Originy
gaussiana. datos y funcién Python.
¢ Estudio de la distribucion.
dependencia del o Teorema central pendulos
periodo y su incerteza del limite e
con distintas variables incerteza de la
(N, I, m, I/m, condiciones media. Nociones
iniciales) de probabilidad.
e Instrucciones para e Péndulo simple,
informe. modelo.
o Graficos de
resultados
experimentales.
16/4 Mediciones Indirectas. e  Propagacion de Origin y
e Estimaciondega errores. Python.
partir del periodo e Transductores y
e Medicion del calibracion. Péndulos
volumen de un
cuerpo por distintos Objetos y
métodos. accesorios
e Discusion de
resultados
23/4 MARCHA . Entrega
Informe 1
30/4 ¢ Modelos y ajustes. e Ajuste de una Origin y




¢ Linealizacion de funcion por Python.
funciones cuadrados
¢ Ajustes de los datos del minimos. Péndulos
periodo del péndulo por o Ajuste de
las funciones regresion lineal.
esperadas. o Estimadores de
bondad: xi2,
residuos,
correlaciones.
e Ajustes en
originy en
Python de
funciones
lineales.
7/5 e Cinematicade carrito | ¢ Sensor de Carritos y
en plano inclinado y posicion rieles
cuerpos en caida libre. | ¢  Repaso de Sensores de
e Funciones no lineales cinematica posicion
e  Seguimiento de Tracker
imagenes.
e Ajustes no
lineales en
origin y python
14/5 e Dinamica e Repaso de Carritos y Entrega
Experimentos de dinamica con rieles con informe 2
carritos con pesas y rozamiento. poleas y
poleas. pesas.
e Determinacion de Sensores de
coeficientes de posicion
rozamiento. Tracker
e Experimentos y
modelo
2115 e Examen corto de ¢ Movimiento Resortes con
prueba. oscilatorio, fuerza masas
e Esperimentos con elastica, Sensores de
resortes en equilibrio y condicién de fuerza
dinamicos. equilibrio.
e Sensores de
fuerza
28/5 Recuperatorios y
consultas.
4/6 PARCIAL
11/6 PARO DOCENTE En sus casas: Entrega
Preparar informe informe 3
con datos de clase antes de
21/5. clase del 18
Ver posibles temas
de practicas
especial en la
pagina.
18/6 eDiscusion de propuestas | ¢  Conservacion,
de ultima practica choque plastico
y elastico.
ePruebas preliminares e Movimiento
oscilatorio
amortiguado
e  Movimiento
circular
25/6 Practica especial
2/7 Charlas Entrega
informe PE
antes del fin
de semana
Fecha Recuperatorios (parcial y
a practicas).

definir







