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Estudio experimental de filtros pasivos de
primer orden

| FILTRO PASA-BAJOS | | FILTRO PASA-ALTOS |

-Eliminar una senal alterna -Eliminar una senal continua
-Extraer de las mediciones las sefnales con -Extraer de las mediciones las sefnales con
frecuencias menores a un determinado valor frecuencias mayores a un determinado valor

-Integrar una sefial -Derivar una senal
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| FILTRO PASA-BAJOS
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FILTRO PASA-BAJOS |
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| FILTRO PASA-BAJOS | | w,
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FILTRO PASA-ALTOS
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| FILTRO PASA-ALTOS |
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FILTROS PASA-BAJOS y PASA-ALTOS ‘

- Les proponemos caracterizar 1 filtro Pasa-Bajos y 1 Filtro Pasa-Altos:

éComo lo harian?

i Detalles a tener en cuenta®?
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FILTRO PASA-BAJOS
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FILTRO PASA-ALTOS | |wo == 5000 rad/s - F,PAU = 800 Hz // F,"? = 0.08 Hz
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‘Software: medicion / analisis

Doscanales_frec_ampl_fase.ino / SerialPlot

@ Doscanales_frec_ampli_fase Arduino 1813 @ Doscanales_frec_ampli_fase Arduin 18.13 - X

Archivo Editar Programa Herramientas Ayuda Archivo Editar Programa Herramientas Ayuda

Doscanales_frec_ampli_fase Doscanales_frec_ampli_fase

int espera=0;jJ// Cambiar para ajustar la ventana de datos a la frecuencia 1

int canall[130];
int canal2[130]:

long tiempo[l1l30]; // para que no resetee cada 32 ms (aprox)! Monltorear Ia frecuenC|a eStlmada

float V1;

Float v2s ( ) (SerialPlot)
float maxV, minV, maxVll, minV1l, maxV12, minV12, maxV21l, minV21l, maxV22, 1 - MOdificar Iespera, Si Ia registra mal y

int maxIndice, minIndice, maxIndicell, maxIndicel2, minIndicell, minIndice

int maxIndice2l, maxIndice22, minIndice2l, minIndice22, Flagmax2, Flagmin2 descartar Ia mediCiO,n donde eso pasol...

itudl, Amplitud2, defasaje, frecl, frec2;

/ fija la ventana local (4 de puntos) para determinar los |

. . ! e o ! A = \ 7
L Escribe aqui para buscar f = R Escribe aqui para buscar i b Lcittonol B ao2020 E4
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Python: 1) Analisis 2 seiiales con amplitud V2 - 2) Ajuste filtros.py

@ Spyder (Python 3.7)

Archivo Editar Buscar Codigo fuente Ejecutar Depurar Terminales Proyectos Herramientas Ver Ayuda

NeL%EQ P FHBBPGHCEEn BBEX £ ¢ [

X

C:\Users\Charly\NubeDF\PythonProgs\Cursos\Lab3\Ajuste filtros.py

Origen Terminal ~ Db]em‘ v =

Dopy Analisis 2 sefiales con amplitud.py -] dataReader.py [ Derivadas y rho de T.py (] dataSaver.py [ Ploteando_varias_figs.py [ Ajuste LR.py [ Savitzky_golay_filter_ejemplo.py [ Ajuste fitros.py* E]  dgdm =
103 ef Yteo@(xx@, a):

106 1/(np.sgrt(1+np.square(np.abs(a)/xx8)))

7

111 ef Yteol(xxl, b):

y= 180/(np.pi)*(np.arctan(np.abs(b)/xx1))
114 return y

116 def get_residualsl(trec, R :
117 Yteosll = Yteol(frec, b)

118 residualsl = np.abs(Yteosll - Fase)
119 return residualsl

ef Yteo2(xx2, c):

y= -10*np.logl@(1+np.square(np.abs(c)/xx2))

1
Aqui puedes obtener
ayuda de cualquier
objefo pulsando
Ctrl+l en frente de
él,yaseaenel
editoroenla
consola.

La ayuda también se
puede mostrar
automaticamente
después de escribir
un paréntesis
izquierde junto a un
objeto. Puedes
activar este
comportamiento en
Preferencias >
Ayuda.

AL e
Explorador de varia... AY... Graf... Arch...

[ Terminal 1/a B nx,=

Python 3.7.1 (default, Dec 18 =
2018, 22:54:23) [MSC v.1915 64 bit
(AMD64) ]

Type "copyright", "credits" or
"license” for more information.

IPython 7.2.@ -- An enhanced
Interactive Python.

In [1]:

v W

> Terminal de TPython Historial

%LSP Python: listo

# Kite: ready

@conda: base (Python 3.7.1)  Line 124, Col 50 UTF-8  CRLF  RW Mem 73%

13:19

24/10/2020 E“
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Puntos de Control

1. Obtener senales Vin y Vout para cada filtro a
distintas frecuencias (en el rango relevantel!).

Obtener los diagramas de Bode correspondientes.

Ajustar mediante Python = obtener la frecuencia
de corte / discutir valores y diferencias obtenidos

Fo = (29.6 +0.5) Hz Fo = (31.7 +0.3)Hz Fo = (37.0 +453.3) Hz

0 = Ajuste
+ exp
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