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. COMo queremos medir?

e | as clases pasadas realizamos mediciones
directas y sencillas manualmente (periodo,




Sistemas de Adquisicion de
datos (DAQ

e | 0s sistemas de adquisicion de datos permiten
CO




Sistemas de Adquisicion de
datos (DAQ

Sistema Fisico — o
( [ransauctor)




Sensores

e Son dispositivos que poseen alguna propiedad
sensible a la magnitud fisica gue miden
SEensor).

» Convierten |

Calibracion




| OS sensores que vamos a usar

Photogate Sensor de Posicion Sensor de Fuerza



Conversor A/D

| acalidad del sensor vy el proceso de
igitalizacion determinan la calidad de la senal

dqguirida.

* Al digitalizar una senal continua la volvemos




Digitalizacion: Bits y
resolucion

* Las cosas que medimos se representan en bits
onjuntos de 1y 0).

e Entre mas bits tenemos, mas valores en un intervalo
podemos representar (en concreto 2x valores




Digitalizacion: Bits y resolucion

iNO tengo valores intermedios, la funcion da saltos!



Frecuencila de muestreo y
resolucion temporal

 [engo que ver cuantas veces (por segundo) mi
conversor A/D digitaliza la sefal del transductor.

e Sitomo pocas muestras, no puedo ver la forma




Frecuencla ade Muestreo




Frecuencla de Muestreo




Algunos conceptos mas

 |a sensibilidad de una medicion esta dada por
la relacion entre un camblio entre |la senal de

entrada y la senal med
“alta” implica que el se
- pequenos can

s

da. Una sensibilidad
NSor puede captar

a magnitud de interés.






e Sensor de barrera: Determina

 Un brazo emite un haz IR que

e Mientras el detector esta

e Su salida es ANALOGICA

Sensores del Laboratorio:
Photogate

tiempo entre eventos.

lega a un detector en el lado
opuesto.

recibiendo el haz, la sefial de
salida del PG es de ~ 0V,
mientras que si algo obtura al
haz, la salida es de +5V (0
viceversa).




Sensores del Laboratorio:
Sensor de Posicion

Determina la posicion de un objeto en
un rango de 0.15 m a 6 m de distancia.

Principio de funcionamiento: emite un
pulso ultrasonico (49.4 kHz) en un cono
de 20° y "escucha’” el eco de
ultrasonido.

Este eco es detectado mediante un
cambio en la capa de oro que actla
como emisor y receptor de ultrasonido.

Cuando sensa €l eco, su sefial de
salida es DIGITAL (entra directamente
al sensor DAQ). Envia a la computadora
el tiempo que ocurrid entre emision y
recepcion y, utilizando la velocidad del
sonido en el aire, calcula la distancia.




Sensores del Laboratorio:
Sensor de Fuerza

* Permite medir fuerzas en un rango
de 0.01 a 50 N. Tiene dos modos
de funcionamiento: + 10 N con
una resolucion de 0.01 Ny + 50 N
con resolucion de 0.05 N.

* Principio de funcionamiento: la
flexion de una viga causa cambios
de proporcionales a la fuerza de
una resistencia en un circuito
Interno, lo que genera un cambio
en el voltaje de salida del sensor

 |a senal de salida del sensor es
analdgica. Se digitaliza al pasar
por el conversor A/D.




